Dagens amnen

 Linjdra avbildningar
* Definition och exempel
 Linjdra avbildningar som matrisprodukt

» ”Ritt bas” till en given avbildning

» Exempel pa matriser till standardavbildningar i “ratt
bas”

Exempel

1. F: R — R linjar & F(x)=konstant-x,
2. Derivering, F(f )=f " &r en linjar avbildning,

3.Geometriska standardoperationer, projektion,
vridning, strackning, etc dr linjdra avbildningar

4. A nxm-matris, X mxI-matris.
F(X)=AX

ar linjar

Definition 7.2.1, sid 162.

Lat U och 'V vara tva vektorrum. En funktion
F: U — "V forvilken gdller att

(a) F(utv) = F(u) + F(v) for alla u,velJ
(b) F(Au) = AF(u) for alla u€lU och alla A€ R

kallas en linjar avbildning.

Matriser till linjdara avbildningar

Sats 7.3.1. Lat U och V vara vektorrum med dim U=k och dim V=r och lat
u=(uy ... ug) ochv=(vy ... v;)
vara baser i U resp V.
Da finns till varje linjar avbildning F:U — V en entydigt bestamd rxk-matris A sadan
att
Fu)=F(uX)=vAX.

Sitter vi F(uy) =vYi,...,F(u,) =vYy sa fas

dvs A:s kolonner dr koordinatmatriserna for vektorerna F(uy), ..., F(ug) @ basen v i V.




Vridning i planet Vridning i rummet
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(b) Komposantuppdelning av u och F'(u).

Ortogonalprojektion pa vektor Ortogonalprojektion i plan
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Spegling i x-axeln Spegling i plan
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F(f2)=-f2
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