
  

Dagens ämnen

● Basbyte i linjära avbildningar

● Basbytesformeln

● Noll- och värderum

● Sammansättningar av linjära avbildningar

  

Basbytesformeln

Läs feT-formeln i basbytesformeln

  

Nollrum och värderum

  

Beräkning av N(F) och V(F)

● N(F)? 

● Lös AX=0 på vanligt sätt.

● V(F)?



  

V(F)?

● Tänk på uppbyggnaden av avbildningsmatrisen!

● F(ei):s koordinater är det som står i A:s kolonner.

● För att hitta bas i V(F) behöver löjliga element 
strykas.

● Beroendeekvationen för V(F) blir AX=0 som ju 
redan är löst vid beräkning av N(F).

● Slutligen, vill ha ekvationer för V(F) till kontroll och 
utfyllnad, dvs vill lösa AX=Y.

  

V(F)

● Vi löser alltså ett ekvationssystem men tolkar det på 
tre olika sätt!

● Se till att ni har koll på vilken 
ekvation ni jobbar med!!

  

Dimensionssatsen

  

Sammansatta avbildningar



  

H(u)=F○G(u)

u f1

F(G(u))

G(u)

-f3 komponenten till G(u)

f3 komponenten till G(u)

u:s f2 komponent

u:s f1 komponent

f2f3u:s f3 komponent
u:s f2 komponent

  

Potenser av linjära avbildningar


