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ri—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 "o 6 0lo|=|yl=| 0]=t|o0
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

ri—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 "o 6 0lo|=|yl=| 0]=t|o0
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Vilj £ = (1,0,-2)/v5



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

r1—27r3

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 "o 6 0lo|=|yl=| 0]=t|o0
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/v/5 och fyll ut till en hoger ON-bas



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

r1—27r3

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 "o 6 0lo|=|yl=| 0]=t|o0
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/v/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

r1—27r3

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och

f3=f1><f2
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och

1 1 0 1 2
fs=fixfo=—e| 0 |xe|l 1 =—e| 0],
5\ 2 0 V51
0
0 1



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och

1 1 0 1 2
fs=fi xfa=—e 0 |xel|l 1 = —F—=¢€ 01,
1 0
0 1
L [1 0 2
f=eT=—1|0+v5 0 |,
5\2 0 1



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt

4-2 210 ?2::2533 2.1 1]0 © t 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och

f3=f1><f2:
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Ve Ly 0 5 1
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1 1 0 1 2
fs=fixfo=—e| 0 |xe|l 1 =—e| 0],
5\ 2 0 5 \1
1 0
0 1
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Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt
ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt
ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
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Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

Los det uppkomna ekvationssystemet pa vanligt sitt
ry—2rg

4-2 200\ %oy (2-1 1|0 z ¢ 1
2 5 10 KT o6 olo )=y |=| o)=t[o0],ter
2-1 110 0 0 0]0 z -2t -2

Valj f1 = (1,0, —2)/V/5 och fyll ut till en héger ON-bas med, t.ex.fo = ez och

1 1 0 1 2
fs=fixfo=—e| 0 |xe|l 1 =—e| 0],
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1 0
0 1
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dvs F ar en vridspegling.



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

Ag



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

10 0
Ap = ( 0 2/3 V5/3 )
0-v5/3 2/3



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

~1 0 0 “1 0 0
Af—<0 2/3 \/5/3>—<0 1 0)
0-v5/3 2/3 00 1



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

10 0 1 0 0 10 0
Af—<0 2/3 \/5/3>—<0 1 0> (0 2/3 \/5/3>—chf.
0-v5/3 2/3 00 1 0-v5/3 2/3



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

10 0 1 0 0 10 0
Af—<0 2/3 \/5/3>—<0 1 0> (0 2/3 \/5/3>—chf.
0-v5/3 2/3 00 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva FF'= Go H



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

-1 0 0 -1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3
Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cf¢ &r matris till vridningen H



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cy dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen.



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cy dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsa i normalplanet till f;:



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cy dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsa i normalplanet till f;: z —2z =0



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cf dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsd i normalplanet till f;: z — 2z =0 och H vrider vinkeln
0 = arccos2/3



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cf dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsd i normalplanet till f;: z — 2z =0 och H vrider vinkeln
0 = arccos 2/3 med f; som vridningsaxel



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cf dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsd i normalplanet till f;: z — 2z =0 och H vrider vinkeln
0 = arccos 2/3 med f; som vridningsaxel, medurs sett fran toppen av fi.



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cy dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsa i normalplanet till f;: z —2z =0 och H vrider vinkeln
0 = arccos 2/3 med f; som vridningsaxel, medurs sett fran toppen av fi.
Observera att vi hir faktoriserat pa ett sadant sédtt att vridningsaxel och
spegelplanets normal sammanfaller.



Exempel 9: Sammansatt avbildning, vridspegling.

For att tydligare beskriva F' faktoriserar vi

£1 0 0 1 0 0 1 0 0
Ar=(0 2/3 V5/3|=(0 10 0 2/3 +5/3 | =B¢Ch.
0-v5/3 2/3 0 0 1 0-v5/3 2/3

Ur detta ser vi att vi kan skriva F' = G'o H dér By &r avbildningsmatris till
speglingen G och Cy dr matris till vridningen H med avseende pa basen f i bada
fallen. G speglar alltsa i normalplanet till f;: z —2z =0 och H vrider vinkeln
0 = arccos 2/3 med f; som vridningsaxel, medurs sett fran toppen av fi.
Observera att vi hir faktoriserat pa ett sadant sédtt att vridningsaxel och
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