
  

Dagens ämne

● Kvadratiska former

● Matrisform

● Diagonalisering av kvadratiska former

● Max/min 

● Teckenkaraktär

● Andragradskurvor

● De olika kurvtyperna

● Rita graferna i ”rätt bas”

  

Kvadratiska former

●                                     kallas en linjär form

●                                   kallas en kvadratisk form i två 
variabler

●

kallas en kvadratisk form i tre variabler
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Kvadratiska former

  

Varför är kvadratiska former 
intressanta?

Dyker förstås upp i tillämpningar som tex

● uttryck som definierar kurvor eller ytor

● uttryck för energi, spec. rotationsenergi då en kropp 
roterar kring fix axel

● max/min undersökningar för funktioner av flera 
variabler etc, etc, ...

och de är tacksamma att studera då de kan 
transformeras till enkel form och därmed är de ett 
bra exempel på användning av egenvärdesteori



  

Problem vi skall studera (lösa)

● Vilken sorts kurva (yta) har en ekvation på formen

               Q(u)=Q(eX)=

● Vad har Q(u) för tecken?

● Hur stor kan  Q(u) bli i förhållande till |u| ?

● Hur stor kan  Q(u) bli då |u|=1?
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Tröghetslagen

  

Rang och signatur

  

Teckenkaraktär



  

Egenvärden,teckenkaraktär och signatur

  

Hur stor blir Q?

Speciellt, om |u|=1 så är

        λmin ≤ Q(u) ≤ λmax

    



  


