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Kontrollskrivning i 764608 Linjdr Algebra
2024-10-28, kl. 08.00-12.00

Varje uppgift bedsms med O - 3 podng. Totalt 6/10/14 poéng berdttigar till 1/2/3 bonuspoing pa tentamen.
Rdtten att tillgodordkna sig bonuspodng pd kommande tentamina bestdr i 11 mdnader. Observera att denna
bonus enbart gdller for betyget godkadnd.

Inga hjdlpmedel dr tilldtna. Endast skrivmaterial (penna, suddgummi, passare, linjal) f&r anvéndas. Far full
podng krdvs att l6sningarna dr fullstdndiga, vdl motiverade, ordentligt skrivna och avslutade med ett svar.

Om inget annat sdgs dr alla koordinater angivna i en positivt orienterad ON-bas {€,, &, 5} for
rummet eller en positivt orienterad ON-bas {€,, &,} for planet.

1. L0s ekvationssystemet nedan. Kontrollera erhallen 16sning.

x+y—z=2

{ 2x+3y—z=5
—3x—y+5z=—-4

2. Bestam inversen (om den existerar) till A='B da

2 4 6 1 1 1
3 4 —5] ochB=[1 0 0].

4 6 8 1 1 -1

A=

(OBS: alla berakningar skall vara synliga).

a. Redogor for projektionsformeln. Utga ifran figur med tydliga beteckningar. (1p)

b. Bestam projektionen av 1 pa vektorn ¥, uttryckt i ¥, om |i| = 4, || = 3 och vinkeln
mellan dem &r 60°.

o waa=[3 ) os=[3 jJenc=[1 7]

a. Lo&s ut matrisen X ur sambandet AX~1B = C~1.
Forenkla svaret sa langt det gar.
(2p)

b. Los matrisekvationen AX~1B = C~1. (OBS: alla berakningar skall vara synliga).
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5. Betrakta planet som innehaller de tre punkterna A = (1,—1,0), B = (0,—3,0) och
C=(211).

a. Bestdm planets ekvation pa normalform. Utga ifran figur med tydliga beteckningar.
Motivera noga.

b. Bestam det minsta avstandet fran punkten P = (2,5, —2) till planet. Utga ifran figur
med tydliga beteckningar. Motivera noga.

c. Bestam koordinaterna for spegelbilden av punkten P = (2,5, —2) i planet. Utga ifran
figur med tydliga beteckningar. Motivera noga.

6. Bestdm matrisen till den linjara avbildningen som sammanséttningen mellan spegling i linjen
x = 3y foljt av rotationen 60° moturs. Utgd ifran figur med tydliga beteckningar for de
berékningar som kraver det. (OBS: alla berékningar skall vara synliga).
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