ORDLISTA

Beskrivande statistik
Binomialférdelning
Centrala gransviardessatsen

Dummy-variabel

Empirisk korrelation

Exponentialférdelning
Flerdimesionell normalford.
F-fordelning

F-test i regr.analys

Histogram
Hypotesprévning
Konfidensgrad

Konfidensintervall vid N-ford.

Konfidensintervall vid Bin.ford.

Konfidensintervall via CGS
Konsistentskattning

Korrelation

Kovarians
Likelihoodfunktionen

Medelvérde av ober. stok. var.

MEK-metoden
ML-metoden

Momentmetoden

Observation av stok. var.
P-virde

Parvisa métningar
Population
Prediktionsintervall

Poissonférdelning
Punktskattning

R?=R-sq

Presentera och sammanfatta data pa ett 6verskadligt sétt
X ~ Bin(n,p), E(X) = np, var(X) = np(1 — p)
En summa av "tillrdckligt” manga likaférdelade stokastiska
variabler dr approximativt normalférdelad
x =1 eller 0, anvéinds for att separera kategorier vid tex.
regressionsanalys

> (zi—2)(y;—9)/(n—1)
VIZT (@ —2)?/(n=1)][Z7 (y;—5)?/ (n=1)]
X ~ Eap(p), B(X) = p, var(X) = p°
Y ~ Nn(,u, C), med vanteviardesvektor p och kovariansmatris C
Y1 ~ x%(r1) och Yz ~ x?(ry) oberoende, da blir
V= Him ~ F(Tl,’/‘g)

Ys/r2
V = QREGRIE _ toctar Hy :

Oreel(iei—D) alla 8, =0

(1) (2)
W = aks—Qupsll? tostar [ 0. =0
Qo) n—bpy LSBT Ho 2 fya0- Bty

Emperisk sannolikhets- eller tdthetsfunktion

Tex. Hg : p = po mot Hy : p # po pa nivan «

1 — «, ar sannolikeheten att konfidensintervallet Iy “tacker Gver”
det verkliga vardet pa 6

r =

LIy, 1y eller 12
IP’Ipl —bp2

@ ar definierad for varje n. Om for Varje € > 0 géller att
P(|6, — 0] > ) — 0 da n — oo, s siigs ©,, vara en konsistent
skattning av 6.

p()(7 Y) — COV(X,Y)

cov(X,Y) = E((X — E(X))(Y — E(Y)))

L) =TT}, f(xii6)
X =32 X R
Minsta-Kvadrat-metoden, vilj det virde 8 som minimerar

Q(0) = 3V (w: — 1i(0))? )
Maximum-Likelihood-metoden, valj det varde @ som maximerar
likelihoodfunktionen L(6)
Om E(X;) = p(f) sd ges momentskattningen av ekvationen
u(é) = Z. Vid fler parametrar sa maste &ven hogre moment
berdknas
Observationer &r givna virden som &r resultatet fran ett slump-
méssigt forsok
Kan anvéindas da vi genomfor hypotesprévningar. Anger den nivan
som nollhypotesen kan forkastas pa
(i) métt pad samma enhet fore och efter behandling/atgird
(ii) méatt med tva olika metoder inom par med likvirda enheter
Samtliga mdojliga observationer
Prediktera en framtida enskild métning
X ~ Po(u), B(X) = i, var(X) =
Om z1,...,x, ar observationer av oberoende s.v. X;, vars sann-
olikhetsfunktion p(k; @) eller tiathetsfunktion f(z;6) innehéller
en okdnd parameter € sa dr en gissning av . Punktskattningen
ar en gissning pa 6
R2 — YrEGR

QRrEs ’
forklaras av vantevardesmodellen

anger hur mycket av den totala variationen som kan



Regressionsanalys

Regressionskvadratsumma
Residualanalys

Residualkvadratsumma

Réknelagar for vintevirden
Réknelagar for varianser

Signifikansniva

Signifikanstest

Standardiserad normalfordeln.

Stickprov
Stickprovsmedelvirde

Stickprovsstandardavvikelse

Stokastiska vektorer
Styrka

t-fordelning

Varians
Véntevirdesriktighet

x2-férdelning
X2—test

Y}‘:50+61$J‘1+...+Bk1’jk+€j:,U,j+€j,déir€jNN(O,O').

Skatta /3; och o

Qrecr = Y1 (1 — 7)°, k frihetsgrader

Studera residualerna é; = y; — fi; vilka &r observatioer fran
g5~ ]\7(07 CT)

Qres =Y 1y (Yj — ﬂj)2, n — k — 1 frihetsgrader.

Skattar 02 med s2 = Qrrs/(n —k — 1)

BTl aXi) =201, 6 E(Xq)

Om X, ..., X, dr oberoende, sa géller att

var (37 ¢ X;) = D] ¢ var (X;)

Sannolikeheten att forkasta Hy da Hy ar sann, dvs.

a = P(H, forkastas om Hy dr sann )

Tex. Hy : = pg mot Hy : 1 # pg pa nivan «

X ~ N(u,0) dair Z =22 ~ N(0,1)

Delméngd av en population, x1,...,Zy.

s= /it Li (@i —2)?

X =(Xy,...,X,) : (nx 1) dar X, &r stokastiska variabler
Sannoliketen att forkasta Hy da d&a Hq ar falsk, dvs.

h(6) = P(H, forkastas om 6 &ar det sanna virdet)

X ~ N(0,1) och Y ~ x2(f) oberoende, da ir —2— ~ t(f)

VY/f
var(X) = E((X — E(X))?)
Om 6 &r en skattning av § och E(©) = 6 sa &r skattningend
en vvr skattning av 6

X ~x3(f)
Tex. test av given fordelning eller Homogenitetstest




