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Vektor, numerisk

v=[7.3,0.9,-2.5,6.8,7.7,1.3 ]

som en lista, men kan adderas och skalas
kan representera matvarden, tidsserie

Losningsvektor till linjart ekvationssystem
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Matris
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Kan representera linjart ekvationssystem

Kan representera linjar avbildning




Matrismultiplikation
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Kan representera riktad graf eller natverk:
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An Example of Stationary Distribution:

o A Markov chain:

07 03 0.0
P=103 04 03
00 03 07

o The stationary distribution is 7r=[% % i]
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Linjdirt ekvationssystem
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En stor andel av vetenskapliga och tekniska berikningar
handlar i slutindan om att losa linjira ekvationssystem




Linjara avbildningar

Figur 7.14: Enhetskuben och dess bild under den linjédra avbildningen F'.
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Figur 7.1: Vridning i planet dr en linjar avbildning.
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