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avbildningar

Exempel

Vad är det för avbildning som (map n̊agon ON-bas) har avbildningsmatris

M =
1

3

1 2 −2
2 −2 −1
2 1 2

 ?

1 MtM = I , s̊a isometri

2 det(M) = −1 s̊a vridspegling eller spegling

3 MX = −X kan skrivas (M + I )X = 0, nollrumm till 1
3

4 2 −2
2 1 −1
2 1 5

 är span

 1
−2
0


4 S̊a linjen ℓ är span

 1
−2
0

 och planet Π är x − 2y = 0.
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Exempel (forts)

5 Ta vektor av längd ett i planet, tex u = e

00
1


6 F (u) = eM

00
1

 = e

−2/3
−1/3
2/3

 = v har ocks̊a längd ett, s̊a vi mäter vinkeln mellan u och v

genom cos(α) = u · v = 2/3

7 S̊a avbildningen är en vridning med arccos(2/3) runt ℓ, följt av en spegling i Π.

8

u× F (u) = e

00
1

× e

−2/3
−1/3
2/3

 = e

 1/3
−2/3
0



s̊a vridningen sker moturs sett fr̊an spetsen av

 1
−2
0


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